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PGドライブ途中の移動パルス数の変更
ti2k-230127 (Last update 230127)

(1) 基本形
10   QUIT_FORK   1 *main
20   END  
30 *main
40   PG   0
50   ACCEL   X_A 10000
60   FEED   X_A 100
70   CLRPOS  
80   RMVS   X_A 10000
90   WAIT   RR(X_A)==0
100   PRINT   X(0)
#RUN

# 10000

  
(2) 増やす   
10   QUIT_FORK   1 *main
20   END  
30 *main
40   PG   0
50   ACCEL   X_A 10000
60   FEED   X_A 100
70   CLRPOS  
80   RMVS   X_A 10000
90   WAIT   X(0)>5000
100   RMVS   X_A 11000
110   WAIT   RR(X_A)==0
120   PRINT   X(0)
#RUN

# 11000

(2) 減らす
10   QUIT_FORK   1 *main
20   END  
30 *main
40   PG   0
50   ACCEL   X_A 10000
60   FEED   X_A 100
70   CLRPOS  
80   RMVS   X_A 10000
90   WAIT   X(0)>5000
100   RMVS   X_A 9000
110   WAIT   RR(X_A)==0
120   PRINT   X(0)
#RUN

# 9000

相対座標移動 RMVS は途中で到達点を変更できます。
減速中の変更、出力されたパルス数より少ない移動量への変更には注意してください→参考資料。

5000を超えたら
11000に変更

5000を超えたら
9000に変更



参考資料

-2-

(出典 株式会社ノヴァ電子 MCX514 取扱説明書)
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