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Title MPG-3514 非対称加減速、三角波形防止機能

非対称加減速
  ACCEL コマンドの第二引数以後に負のパラメータをいれると減速距離として扱われます。

• コマンドリファレンス ACCEL 。動作確認 MPC-2200X BL/I 1.14_58 2017/02/09 (pulseは 8msec 当たり)

• MOVL (XY 補間)

• RMVL (XY 補間無し)

• 設定軸の優先順位
    補間動作での設定軸の優先順位は X>Y>Z>U です。
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       対称加減速
    ACCEL X_A|Y_A 50000 5000 1000
    MOVS 50000 30000
    WAIT RR(ALL_A)==0

      非対称加減速
    ACCEL X_A|Y_A 50000 5000 -1000 1000
    MOVS 50000 30000
    WAIT RR(ALL_A)==0

    ACCEL X_A 50000 5000 1000
    ACCEL Y_A 50000 5000 -1000 1000
    MOVL 30000 50000 VOID VOID
    WAIT RR(ALL_A)==0

    ACCEL X_A 50000 5000 1000
    ACCEL Y_A 50000 5000 -1000 1000
    MOVS 30000 50000
    WAIT RR(ALL_A)==0

XY 補間有りで Y だけ非対称設定した場合
Y が長軸になっても非対称にならない

XY 補間無しで Y だけ非対称設定した場合
Yだけ非対称になる

加速    減速

      非対称加減速
    ACCEL X_A|Y_A 50000 5000 -1000 1000
    MOVL 50000 30000 VOID VOID
    WAIT RR(ALL_A)==0

      対称加減速
    ACCEL X_A|Y_A 50000 5000 1000
    MOVL 50000 30000 VOID VOID
    WAIT RR(ALL_A)==0

https://accelmpc.co.jp/mpc2000/ref/rdetail.php?refid=10187&dsp=jpn


• RMVC でも有効(2023/08/04)
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    ACCEL X_A 100000 100 -100   ← 変更

    RMVC X_A CW
    TIME 1000
    STOP X_A STP_D              ←減速停止
    WAIT RR(X_A)==0

    ACCEL X_A 100000 100 -10000

    ACCEL X_A 100000 100 -1000000  ACCEL X_A 100000 10000 -1000

    ACCEL X_A 100000 50000 -1000     ACCEL X_A 100000 80000 -1000

    (加速中にSTOP)



三角波形防止機能
  MPG-3514 には移動距離が短いとき、加減速が三角波形になるのを防止する機能(後記参照)があり、それ
が初期値となっています。その機能を無効(MPG-2314 互換)にするには ACCEL コマンドに ATRI オプション
を加えます。

• MOVL

• MOVS
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    ACCEL X_A|Y_A 50000 5000 1000
    MOVL 10000 5000 VOID VOID
    WAIT RR(ALL_A)==0

    ACCEL ATRI|X_A|Y_A 50000 5000 1000
    MOVL 10000 5000 VOID VOID
    WAIT RR(ALL_A)==0

所要時間 392msec

所要時間 416msec所要時間 392msec

MPG-2314
MPG-3514

三角波形防止有効

MPG-3514
三角波形防止無効

    ACCEL ATRI|X_A|Y_A 50000 5000 1000
    MOVS 10000 5000
    WAIT RR(ALL_A)==0

    ACCEL X_A|Y_A 50000 5000 1000
    MOVS 10000 5000
    WAIT RR(ALL_A)==0

所要時間 416msec所要時間 392msec
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